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四、控制器各部件名称及作用
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ZXT-A系列 自动恒张力控制器 
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六、配线

    用户配线时需将张力控制器的控制面板固定螺丝松开，打开控制

面板依照下列配线图确实连接。
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ZXT-A系列 自动恒张力控制器 
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七、霍尔开关的作用

      自动张力控制器在自动工作模式时维持恒张力是依靠测量张

    力与设定张力相比较后根据张力相差而相应的调整输出比例，

　　如果被检测的材料处于停止状态时张力控制器就检测不到实际

　　运行中的测量张力而且此时测量到的张力会比实际运行中的张

     

P10

主机

ZXT-A ZXT-A ZXT-A

RS485

主机同时控制多台张力控制器
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P1５

方法：根据吊下的实际砝码重量输入到张力控制器后按执行键完

　　　成张力的标定(见下图）。

 

将线放置两只张
 力检出器中央

要求吊下的砝码重
量大于或等于50Ｎ

菜 单 号:２ ０ ５

菜 单 号:２ ０ ５ 菜 单 号:２ ０ ５

标 定 张 力

正 常 结 束 异 常 结 束

　　5 0 N

执 行　　　取 消

执 行　　　取 消 执 行　　　取 消

执行

提示：异常结束表示要标定的张力数据过大或过小。

提示：执行标定张力时，首先需要在张力检测器未加砝码

　　　前执行一次去除皮重。

输入砝码的重量
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ZXT-A 自动恒张力控制器通讯使用方法：

  该 张力控制器的通信是采用MODBUS RTU模式标准通讯协议，张力控制器作为丛机

在485总线中接收主机的命令并返回数据，数据格式及示例如下：

主机发送读命令：     01      04         0000          0001           31CA
站号  读命令  储存器首地址  读数据的个数  CRC16

控制器返回数据：     01      04          02           XXXX            XXXX      
站号  读命令  返回数据个数      数 据  CRC16

地址               数 据内容

(3x)0000       测量张力（只读）

(4x)0000       设定张力（读/写）

(4x)0001       输出比例（读/写）

(0x)0000       自动/手动（读/写）

(0x)0001       张力输出开关（读/写）

1、读多个16位模拟量数据（读测量张力）：

主机发送读命令：    01      03         0000          0002          C40B
站号  读命令  储存器首地址  读数据的个数  CRC16

放大器返回数据：    01      03          04            XXXX      XXXX         XXXX      
站号  读命令  返回数据个数      数 据1  CRC16

2、读多个16位模拟量数据（读设定张力和输出比例）：

    数 据2  

主机发送读命令：    01      01         0000          0002           BDCB
站号  读命令  储存器首地址  读数据的个数  CRC16

控制器返回数据：    01      01          01             XX         XXXX      
站号  读命令  返回数据个数      数 据  CRC16

5、读多个开关量的位数据（读自动/手动和输出开关）：

主机发送读命令：    01      06         0000          000A           09CD
站号  读命令  储存器首地址  写入的数据  CRC16

控制器返回数据： 写成功后，返回相同的数据。   

3、写单个16位模拟量数据（设定张力或输出比例）：

主机发送读命令：     01      05         0000          FF00           8C3A
站号  读命令  储存器首地址  CRC16

6、写单个开关量的位数据（写自动/手动或输出开关）：

控制器返回数据： 写成功后，返回相同的数据 。

ZXT-A 自动恒张力控制器内部通讯数据的储存器地址

以上说明仅供参考，详细使用说明请参考MODBUS通讯使用规则

主机发送读命令：    01      10         0000       0002          04      000A      0064         D246      
站号  写命令  储存器首地址  写的字个数  数据1 数据2  CRC16

控制器返回数据：     01        10           0000            0002               41c8

4、写多个16位模拟量数据（设定张力和输出比例）：

写的字节数  

站号  写命令  储存器首地址  写的字个数  CRC16

7、写多个开关量的位数据（写自动/手动和输出开关）：

主机发送读命令：     01        0E         0000       0002          01      00           Ce57       
站号  写命令  储存器首地址  写位的个数  数据 CRC16

控制器返回数据：    01        0E           0000              0002             E9CA

写的字节数  

站号  写命令  储存器首地址  写的字个数  CRC16

写入的数据  

备注：写入的数据等于FF00是将位置1，等于0000是将位置0


